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RIASSUNTO INVE^ZIONE CON DISEGNO PRINCIPALE 

NUMERO DO MAN DA | Pflffl A 11 Q 0 0 9 5 | REG A 
NUMERO BREVETTO | | 

A. RICHIEDENTE (I) 

1) Denomlnazlone | CORGHI S.P.A. 



PROSPETTO A 



DATA Dl DEPOSITO 

DATA Dl RILASCIO [JJ / [JJ / | J_JJJ 



Residenza | CORREGGIO (RE) 

2) Denomlnazione | 

Residenza 

D. TITOLO 

I "DISPOSITIVO STALLONATORE PER MAC CHINE SMONT AGOMME " 



Classe proposta (sez/cl/sci) [ | | [ 
L. Rl ASS UNTO 



(gruppo/sottogruppo) | | | | / | | \ \ j 



Un dispositivo stallonatore (1) per macchine smontagomme (100) comprendente: un braccio mobile 
(2) avente una prima estremita (3) amovibilmente associata a un basamento (4); un utensile 
stallonatore (6) orientabile associato ad una seconda estremita (5) del braccio (2) opposta a detta prima 
estremita (3) atto a stallonare un pneumatico di una ruota adagiata su un piano di appoggio (8), mezzi 
di movimentazione (10) per muovere detto braccio (2) secondo un piano di oscillazione del braccio (2) 
opposto ortogonalmente al basamento (4), ove detta prima estremita (3) del braccio (2) e associata al 
basamento (4) mediante un sistema di bloccaggio e di sbloccaggio (12) atto a consentire lo 
spostamento di detta prima estremita (3) del braccio (2), detto spostamento ruotando detto piano di 
oscillazione del braccio (2) rispetto ad un asse di rotazione giacente su detto piano di oscillazione e 
posto sostanzialmente perpendicolare a detto basamento (4). 
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DESCRIZIONE 

del Brevetto Italiano per Invenzione Industriale dal 
titolo: "Dispositivo stallonatore per macchine 
smontagomme " 

a nome Corghi S.p.A. 

con sede in Correggio (RE) . 
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La presente invenzione si riferisce ad un 
dispositivo stallonatore per macchine smontagomme in 
accordo con il preambolo della rivendicazione 1. 

Piu in particolare, la presente invenzione si 
riferisce ad un dispositivo stallonatore, per 
distaccare il tallone di un pneumatico dal 
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pneumatico montato) per autovetture, capace di 
operare in una ampia gamma di dimensioni del diametro 
del cerchione della ruota. 

Come e noto, il montaggio e lo smontaggio dei 
pneumatici sui e dai rispettivi cerchioni e 
effettuato mediante macchine smontagomme che qui di 
seguito si evitera di descrivere con maggiore 
dettaglio in quanto gia note agli esperti del 
settore. 

E altresi noto che per poter effettuare lo 
25 smontaggio del pneumatico occorre preventivamente 
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distaccare il tallone, cioe il bordo rinforzato del 
pneumatico, dal bordo fermatallone del cerchione. 

Detta operazione di distacco e effettuata 
mediante dispositivi, denominati stallonatori , che 
sono generalmente collocati sulle macchine 
smontagomme . 

Tali dispositivi stallonatori sono solitamente 
posizionati su una porzione laterale del basamento 
della macchina smontagomme e comprendono un braccio 
mobile, esteso orizzontalmente, avente una estremita 
articolata a detto basamento secondo un asse di 
rotazione verticale . 

II braccio e, inoltre, provvisto di un utensile 
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stallonatrice , associato a detto braccio mobile sulla 
estremita opposta a quella articolata. 

Sul basamento e presente un piano di appoggio su 
cui viene opportunamente adagia una porzione della 
ruota (cerchione e pneumatico montato) da stallonare. 

II movimento del braccio attorno all' asse di 
rotazione verticale e effettuato mediante mezzi di 
oscillazione, quale un martinetto pneumatico 
interposto tra il braccio stesso e il basamento. 

II martinetto consente al braccio di ruotare 
attorno all' asse di rotazione su un piano di 



5d E sf 

hi =f 

O ° < ^ 



2 ... - o <C 



oscillazione ad esso normale cosi da portare la 
paletta in allontanamento dal e in avvicinamento alia 
ruota adagiata sul piano di appoggio, in guisa da 
eseguire la stallonatura . 

La stallonatura di un pneumatico e effettuata 
nel modo seguente. 

Considerato che il piano di appoggio e posto 
verticalmente rispetto al suolo, si dispone la ruota 
"in piedi" sul suolo con 1'asse di rotazione 
perpendicolare al piano di appoggio in guisa che il 
bordo del cerchione sia appoggiato su detto piano. 

Successivamente, si porta il braccio in 
avvicinamento al tallone mediante 1 ' azionamento del 

— J — ^ ^ „ -, -J J — . - ~ : _ _ ~, i _ ~i — j— j 
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stallonatrice a contatto con il tallone del 
pneumatico a breve distanza dal bordo fermatallone 
del cerchione. 

Sebbene i dispositivi stallonatori della tecnica . 
nota sopra esposti assolvano le funzioni cui sono 
preposti, essi presentano alcuni inconvenient! e 
svantaggi . 

Tali dispositivi consentono di effett.uare 
efficacemente la stallonatura di ruote aventi 
cerchioni con un diametro variabile entro una gamma 
limitata, generalmente tra 10" e 16". 
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Infatti, se si utilizzano. i dispositivi 
stallonatori della tecnica nota per stallonare ruote 
aventi cerchioni con un diametro maggiore di quello 
massimo consentito per operare correttamente, si ha 
che ii bordo della paletta non si appoggia 
completamente e unif ormemente lungo il bordo del 
tallone ma solo par zialmente . 

Conseguentemente, tutta la forza esercitata dal 3d*° c& 

braccio sulla paletta si concentra sulla limitata 
porzione di contatto tra il bordo della paletta e il 
bordo del tallone con possibile danneggiamento del 
pneumatico . 

In sostanza, la forza esercitata dal braccio 
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porzione di contatto tra il bordo della paletta e il 
bordo del tallone. 

Pertanto, all ' aumentare del diametro della 
ruota, diminuisce la porzione di contatto tra bordo 
paletta e bordo tallone con un increraento della 
pressione specifica esercitata dalla paletta sul 
tallone del pneumatico. 

Un accorgimento spesso utilizzato e quello di 
montare la paletta stallonatrice in oscillazione 
attorno ad un asse di oscillazione perpendicolare 
all'asse del braccio e giacente sul piano di 
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oscillazione del braccio stesso. Tale accorgimento 
consente piccoli adattamenti del bordo della paletta 
al bordo del tallone, permettendo di operare con 
ruote aventi cerchioni con un diametro superiore di 
un pollice rispetto ai dispositivi che ne sono privi, 
tuttavia non senza difficolta. 

I dispositivi della tecnica nota se usati per 
ruote con cerchioni di diametro elevato (> 18") 
obbligano spesso gli operatori ad agire in maniera 
scorretta . 

Infatti, poiche il bordo della paletta non 
raggiunge il bordo del tallone con tali ruote, 
l'operatore tende a spostare la ruota verso l'asse di 
rotazione del braccio cosi da avvicinare la zona 
tallone-f ermatallone al bordo della paletta per 
effettuare la stallonatura . 

Nell' avvicinare la ruota all'asse di rotazione, 
le razze della ruota vengono a porsi sopra il piano 
di appoggio . 

Purtroppo, tale modo di operare oltre a 
provocare un possibile danneggiamento del tallone, a 
causa della forza di spinta esercitata e concentrata 
sul bordo angolare della paletta, rischia di 
compromette anche la planarita tra la ruota e il 
piano di appoggio se si e in presenza di razze aventi 
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una conformazione particolarmente convessa, ossia che 
sporgono verso l'esterno rispetto al piano di 
giacitura del bordo del cerchione. 

Naturalmente, detti problemi aumentano 

considerevolmente allorche per distaccare un tallone 
di un pneumatico occorre posizionare la paletta su 
differenti zone circonf erenziali dello stesso 
tallone, il che si rende necessario quando 
quest' ultimo e tenacemente aggrappato al rispettivo 
bordo f ermatallone . 

Oggigiorno, la presenza di autovetture 
alloggiate con ruote aventi cerchioni con un diametro 
di dimensioni che variano da 10" a 24" e oltre 

r A ^ V, -,' 0 ^ ^ ^, ^ _0 „ _ j , ^ . 

dispositivo stallonatore capace di operare in una 
gamma di diametri molto ampia. 

Risulta, quindi, fortemente sentita 1'esigenza di 
avere a disposizione un dispositivo stallonatore per 
macchine smontagomme che consenta di operare su una 
gamma di dimensioni del diametro del cerchione delle 
ruote molto ampia, in maniera efficace ed ottimale,' 
preservando l'integrita dei talloni dei pneumatici 
persino di quelli aventi un diametro prossimo 
all'estremo superiore della gamma di lavoro. 

Scopo della presente invenzione e quello di 
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provvedere un dispositive stallonatore per macchine 
smontagomme avente caratteristiche strutturali e 
funzionali tali da soddisfare le suddette esigenze e 
da ovviare nel contempo agli inconvenienti di cui si e 
5 detto con riferimento alia tecnica nota. 

Tale scopo e raggiunto mediante un dispositivo 
stallonatore per macchine smontagomme in accordo con 
la rivendicazione 1. 

Le rivendicazioni dipendenti delineano forme di 
10 realizzazione preferite e particolarmente vantaggiose 
del dispositivo stallonatore secondo 1' invenzione . 

Ulteriori caratteristiche e vantaggi 

dell' invenzione risulteranno evidenti dalla lettura 
del la ciescnzione seguente for nit a a titolo 
15 esemplif icativo e non limitativo, con l'ausilio delle 
figure illustrate nelle tavole allegate, in cui: 

- le figure 1 e 2 mostrano una vista laterale di 
un dispositivo stallonatore per macchine smontagomme 
rispettivamente secondo una prima e una seconda 

20 posizione operativa, in accordo con la presente 
invenzione; 

- la figura 3 mostra un particolare, in scala 
ingrandita, di figura 2; 

- la figura 4 mostra una sezione orizzontale del 
25 dispositivo secondo la presente invenzione; 
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- la figure 5 mostra un particolare, in scala 
ingrandita, della sezione di figura 4. 

Con riferimento alle suddette figure, con 1 e 
globalmente indicato un dispositivo stallonatore per 
macchine smontagomme 100 in accordo con la presente 
invenzione . 



Nella presente descrizione, si fa esplicito fo^*'""' 
riferimento ad una macchina smontagomme su cui e 
montato il dispositivo stallonatore 1 senza con cio 
voler limitare l'utilizzo di detto dispositivo 1 
associato alle macchine smontagomme 100. 

Dette macchine 100 sono del tipo noto e pertanto 
qui di seguito non descritte con particolare 
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II dispositivo 1 comprende un braccio mobile 2 
avente una prima estremita 3 amovibilmente associata 
a un basamento 4 . 

Per basamento, nella presente invenzione, e da 
intendersi il piano laterale verticale della carcassa 
inferiore 101 della macchina smontagomme 100. 

Dalla carcassa inferiore 101 si eleva un 
pilastro 102, verticale, che porta i mezzi di 
sostegno e posizionamento 103 del tipico utensile 
smontagomme della tecnica nota. 

Al braccio 2 e associato, ad una seconda 
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estremita 5 opposta ■ a detta prima estremita 3, 
mediante mezzi della tecnica nota, un utensile 
stallonatore 6, comunemente detto paletta, 
orientabile rispetto ad un asse trasversale 7. 

L' utensile stallonatore 6 e provvisto di una 
leva 23 munita di un' impugnatura che permette ad un 
opera tore di accomodare il bordo dell ' utensile 6 sul 
tallone di un pneumatico di una ruota adagiata su un 
piano di appoggio 8 . 

Al piano di appoggio 8 della ruota e fissato, 
secondo la tecnica nota, un tampone gommato 9. 

Naturalmente , il piano di appoggio 8 della ruota 
si estende sulla porzione di basamento 4 al di sotto 
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sufficiente ad accogliere la porzione di ruota 
interessata alia stallonatura . 

Poiche la stallonatura richiede una forza 
piuttosto elevata, dell'ordine dei 1500 kg, il 
braccio 2 viene avvicinato ed a lion tana to al tallone 
del pneumatico da stallonare mediante mezzi di 
movimentazione . 

Vantaggiosamente, la funzione di detti 
mezzi di movimentazione e assolta da un martinetto 
pneumatico 10 avente lo stelo 10a associato con 
1/ estremita superiore ad una zona centrale del 



V 



O 0: 
<c Q jo 

^ j . r~ uj o 
3<r 



<: *; • 



< ^ 



10 




25146 BE 2 OCc A 0 0 0095' 

braccio mediante mezzi di reciproco aggancio 11 
secondo la tecnica nota e la camicia 10b alloggiata 
nel basamento 4 (fig. 4). 

II martinetto 10 ruota il braccio 2 secondo un 
piano di oscillazione ortogonale al basamento 4 . 

In sostanza, mentre il basamento 4 e disposto 
verticalmente, il piano di oscillazione e disposto 
orizzontalmente, rispetto al suolo. 

In accordo con un esempio preferito di 
realizzazione della presente invenzione, la prima 
estremita del braccio 3 e amovibilmente associata al 



orizzontale (fig.l), sulle cui estremita opposte si 
trovano il piano di appoggio 8 esteso verticalmente e 
il sistema di bloccaggio e sbloccaggio 12. 

In pratica, il sistema di bloccaggio e 
sbloccaggio 12 e girevolmente associato alia prima 
estremita 3 del braccio 2 mediante un perno 14 avente 
l'asse disteso verticalmente, mentre e associato al 
basamento 4 attraverso il corpo scatolare 13 (fig. 12) 
che pertanto si frappone tra detto sistema di 
bloccaggio 12 e il basamento stesso. 
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II braccio 2 effettua la sua oscillazione 
attorno al perno 14 posto sulla prima estremita 3 del 
braccio stesso. 

II sistema di bloccaggio e di sbloccaggio 12 
comprende una forcella 15 solidale alia prima 
estremita 3 del braccio 2 mediante il perno 14 
attorno cui il braccio 2 e libero di oscillare. 

A detta forcella 15 (fgi.5) e scorrevolmente 
associato un cursore 16 atto a scorrere in una camera 
di scorrimento 17 ricavata tra due cavallotti 
sovrapposti, formanti un cavallotto inferiore 18 e 
uno superiore 19. 

II cavallotto inferiore 18 e associato con un 
bianco au un prGiunganient o ciel basameato 2 0 e con 
l'altro fianco al corpo scatolare 13. 

II cavallotto superiore 19 e associato al 
cavallotto inferiore 18 mediante bulloni 21 posti sui 
fianchi lateral!, lasciando comunque uno spazio tra i 
due, detto spazio essendo la camera di scorrimento 
17 . 

Sul cavallotto superiore 19 e ricavata una asola 
22 (fig. 3) arcuata entro cui pud liberamente scorrere 
il cursore 16. 

II cursore 16 (fig. 5) presenta una 
conformazione, se visto in sezione, a T rovesciata, 
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con la base plana 16a inserita nella camera 17 e con 
la porzione longitudinale 16b passante nell'asola 22 
del cavallotto superiore 19 e attraverso un foro 
ricavato sulla forcella 15. 

Internamente alia forcella e presente un 



elemento laminare 39 avente un profilo conformato a S /^j? M 



su cui e ricavato un foro entro cui passa la porzione 
longitudinale 16b del cursore 16. 

L'estremita superiore della porzione 

longitudinale 16b del cursore 16 e provvista di 
filettatura su cui e avvitato un dado 24 che tiene 
inamovibilmente uniti 1' elemento laminare 39 e la 
forcella 15. 
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ouj-doj_c xo se rat 'co s cor re re 
dentro la camera 17, trascina con se la forcella 15, 
1' elemento laminare 39, nonche il braccio 2 
girevolmente connesso alia forcella 15 mediante il 
perno 14. 

Naturalmente, il cursore 16 e limitato a 
scorrere lungo l'asola 22 (fig. 3). 

II sistema di bloccaggio e sbloccaggio 12 
comprende ulteriormente una camma 25 disposta 
parallelamente all'asse del perno 14 ed agente 
sull' elemento laminare 39. 

La camma 25 e provvista di una levetta 26 
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10 



15 



20 



25 



terminante con un pomello 27 su cui un operatore puo 
agire per portare la camma 25 da una posizione di 
blocco a una di sblocco e viceversa. 

Quando la camma 25 e nella posizione di blocco, 
essa spinge in battuta sull ' elemento laminare 39 
impedendo al cursore 16 di scorrere nell'asola 22, 
mentre quando la camma 25 e in posizione di sblocco, 
la spinta della carnma sull ' elemento laminare 39 cessa 
e il cursore 16 e libero di scorrere all'interno 
dell'asola 22. 

Nella posizione di blocco, la base piana 16a del 
cursore 16, scorrevolmente inserita nella camera di 
scorrimento 17, va in testata contro la superficie 
interna del cavaiiotto superiore 19 impedendo alia 
prima estremita 3 del braccio 2 di spostarsi rispetto 
al basamento 4 (fig. 5). 

Nella posizione di sblocco, la base piana 16a 
del cursore 16, scorrevolmente inserita nella camera 
di scorrimento 17, e libera di scorrere, grazie al 
gioco presente tra la superficie inferiore del 
cavaiiotto superiore 19 e la base piana 16a del 
cursore 16. 

Cio consente di spostare la prima estremita 3 
del braccio 2. 

Tale spostamento e guidato dal cursore 16, il 
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quale e limitato a scorrere nell'asola 22. 

In virtu di cio, il piano di oscillazione del 
braccio 2 ruota rispetto ad un asse di rotazione 
giacente su detto piano di oscillazione e posto 
sostanzialmente perpendicolare a detto basamento 4 . 

Nell' esempio illustrato della presente 

invenzione, l'asse di rotazione del piano di 
oscillazione coincide con l'asse dello stelo 10a del 
martinetto 10. 

In sostanza, il piano sul quale agisce il ^"2 

§ "! \ 

braccio 2 ruota rispetto alio stelo 10a del 

o r >: 03 E s 

p . — 5 as 

martinetto 10 grazie alio spostamento della prima '.' : ^Oi 
estremita 3 del braccio 2 mediante lo scorrimento del £ £ S ! 

X:" •• * •"' 5 

cursore 16 neii ; asola 22 che pud avvenire quando la ^^o$^' 

camma 25 e nella posizione di sblocco. c ■£ /' 

o 

Trovato il punto di f unzionamento ottimale del 
dispositivo stallonatore 1, si porta la camma 25 in 
posizione di blocco. 

In virtu di questa rotazione del piano di 
oscillazione del braccio 2 rispetto alio stelo 10a 
del martinetto 10, l'utensile stallonatore 6, 
associato alia seconda estremita 5 del braccio 2, puo 
ef f icacemente stallonare ruote per autovetture aventi 
cerchioni dalle dimensione del diametro elevate (> 



In pratica , il piano di cscillazione del braccio 
2 si porta in prossimita dell'asse centrale della 
ruota avente il pneumatico da stallonare. 

Giova rilevare che, la condizione ottimale per 
effettuare la stallonatura e quella in cui il piano 
di oscillazione del braccio 2 passa per 1'asse 
centrale della ruota opportunamente adagiata sul 
piano di appoggio 8. 

Al fine di consentire alio stelo 10a del 
martinetto 10 di operare in modo ottimale e bene che 
esso compia delle piccole oscillazioni che 
assecondino la rotazione del piano di oscillazione 
del braccio 2, quando quest ' ultimo e ruotato per 
stallonare pneumatic! montati su cerchioni di eievara 
dimensione . 

In accordo con una forma di realizzazione 
preferita della presente invenzione, il martinetto 10 
e associato al basamento 4 in modo amovibile mediante 
un giunto scatolato 28 (fig. 4). 

Detto giunto 28 e costituito da una piastra 29 
provvista di una apertura al centro e da una prima 
coppia di fianchi 30 e una seconda coppia di fianchi 
31 tra loro contrapposte , aggettanti lateralmente e 
ortogonalmente a detta piastra 29. 

I fianchi della prima coppia 30 si prolungano 

16 
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dietro alia piastra 29 con due appendici 32. 

In sostanza, la piastra 29 del giunto 28 e 
associata al basamento 4 con i fianchi 30 e 31 
rivolti verso il braccio 2 in modo da consentire alio 
5 stelo di passare attraverso 1'apertura centrale della 
piastra 29. 

La prima coppia di fianchi 30 e interamente 
contenuta nel corpo scatolare 13, mentre la seconda 
coppia di fianchi 31 e giustapposta esternamente ai 
10 fianchi lateral! del corpo scatolare 13. 

Sulla seconda coppia di fianchi 31 (fig. 3) sono 
ricavati due fori entro cui sono inseriti due perni 
v 34 coassiali rispetto ad un primo asse 35 esteso 
sos tanzialmente perpendicoiare ai piano di 
15 oscillazione del braccio 2, cioe verticalmente 
rispetto al suolo. 

Detti perni 34 permettono alio stelo 10a del 
martinetto 10 di oscillare rispetto al primo asse 35. 
Cid consente alio stelo 10a del martinetto 10 di 
20 giacere rigidamente su detto piano di oscillazione 
durante 1 ' allontanamento e 1 ' a vvicinamento del 
braccio al basamento 4. 

Le appendici 32 della prima coppia di fianchi 30 
del giunto 28 sono abbracciate da due linguette 36 
25 che si dipartono dalla testata della camicia 10b del 
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martinetto 10. 

Ciascuna linguetta 36 e provvista di un foro 
passate filettato entro cui e avvitata, in maniera 
girevole, una vite 37 la cui estremita, priva di 
filettatura, va ad inserirsi in un foro cieco 
ricavato su ciascuna delle due appendici 32. 

Le due viti 37 sono coassiali rispetto ad un 
secondo asse 38 esteso perpendicolare al primo asse 
35 e sostanzialmente parallelo al piano di 
oscillazione del braccio 2, cioe orizzontalmente 
rispetto al suolo. 

In pratica, il primo e il secondo asse 35 e 38 
formano una croce . 

r-\_i_i__ ' — J *"> "i j_ j_ _ „ _"!"!_ _i _ i 

UCUUC V J. LI Of peiiLlCLLUliU dllU DLC1U iUd. UtiX 

martinetto 10 di oscillare rispetto al secondo asse 
38 . 

Cio consente alio stelo 10a del martinetto 10 
sostanzialmente di giacere rigidamente su detto piano 
di oscillazione durante lo spostamento della prima 
estremita 3 del braccio 2. 

Naturalmente, le oscillazioni rispetto a detti 
primo e secondo asse possono avvenire 
contemporaneamente, garantendo alio stelo 10b una 
posizione ottimale per effettuare la stallontura. 

Come si puo apprezzare da quanto descritto, il 
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dispositivo stallonatore per macchine smontagomme 
secondo la presente invenzione consente di soddisfare 
le esigenze e di superare gli inconvenienti di cui si 
e detto nella parte introduttiva della presente 
5 descrizione con rif erimento alia tecnica nota. 

Infatti, il dispositivo stallonatore della 
presente invenzione consente di distaccare il tallone 
dei pneumatici in una gamma di dimensione del 
diametro del cerchione molto ampia. 
10 Inoltre, detto dispositivo consente di 

effettuare la stallonatura con maggiore efficienza e 
sicurezza, in quanto il piano di oscillazione del 
braccio passa nell'intorno del centro assiale della 



15 ruota e adagiata sul piano di appoggio per la 
stallonatura . 

Ovviamente, al dispositivo stallonatore per 
macchine smontagomme sopra descritto, un tecnico del 
ramo, alio scopo di soddisfare esigenze contingenti e 

20 specifiche, potra apportare numerose modifiche e 
variant!, tutte peraltro contenute nell'ambito di 
protezione dell ' invenzione, quale definito dalle 
seguenti rivendicazioni . 
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RIVENDICAZIONI 

1. Dispositivo stallonatore (1) per macchine 
smontagomme (100) comprendente 

- un braccio mobile (2) avente una prima estremita 
(3) amovibilmente associata a un basamento (4); 

- un utensile stallonatore (6) orientabile associato 
ad una seconda estremita (5) del braccio (2) opposta 
a detta prima estremita (3) atto a stallonare un 
pneumatico di una ruota adagiata su un piano di 
appoggio ( 8 ) , 

mezzi di movimentazione (10) per muovere detto 
braccio (2) secondo un piano di oscillazione del 
braccio (2) posto ortogonalmente al basamento (4), 
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(3) del braccio (2) e associata al basamento (4) 
mediante un sistema di bloccaggio e di sbloccaggio 

(12) atto a consentire lo spostamento di detta prima 
estremita (3) del braccio (2), detto spostamento 
ruotando detto piano di oscillazione del braccio (2) 
rispetto ad un asse di rotazione giacente su detto 
piano di oscillazione e posto sostanzialmente 
perpendicolare a detto basamento (4). 

2. Dispositivo stallonatore (1) secondo la 
rivendicazione 1, in cui detto asse di rotazione del 
piano di oscillazione giace sulla porzione di piano 



< O — ^O 

< cc. 5 a: 

^ CO O o 

3 Uj - s r: 




25146 



RE 2 DCS" A 0^00 95 



di oscillazione compresa tra detto sistema di 
bloccaggio (12) e detto utensile stallonatore (6) . 

3. Dispositivo stallonatore (1) secondo la 
rivendicazione 1, in cui detto sistema di bloccaggio 
e di sbloccaggio (12) comprende una camma (25) 
comandabile tra una posizione di blocco e una di 
sbocco, detta posizione di sblocco consentendo lo 
spostamento di detta prima estremita (3) del braccio 
(2) . 

4. Dispositivo stallonatore (1) secondo la 
rivendicazione 3, in cui detto sistema di bloccaggio 
e di sbloccaggio (12) comprende un cursore (16) atto 
a scorrere all'interno di un'aso.la (22) quando detta 

5. Dispositivo stallonatore (1) secondo la 
rivendicazione 4, in cui detta asola (22) e ricavata 
su un cavallotto (19) associato a detto basamento 
(4) . 

6. Dispositivo stallonatore (1) secondo la 
rivendicazione 1, in cui detti mezzi di 
movimentazione cornprendono un martinetto pneumatico 
(10) amovibilmente associato a detto basamento (4) e 
avente lo stelo (10a) associato a detto braccio (2), 
detto martinetto (10) essendo atto a ruotare detto 
braccio (2) tra una posizione in avvicinamento e una 
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in allontanamento al basamento (4) . 



7. 



Dispositivo 



stallonatore 



(1) 



secondo 



la 



rivendicazione 6, in cui detto martinetto (10) e 
associato a detto basamento (4) in modo da consentire 
5 alio stelo (10a) di oscillare attorno ad un primo 
asse (35) posto sos tanzialmente perpendicolare al 
piano di oscillazione del braccio (2), in guisa che 
detto stelo (10a) del martinetto (10) possa 
sostanzialmente giacere rigidamente su detto piano di 
10 oscillazione durante 1 ' allontanamento e 

l'avvicinamento del braccio (2) al basamento (4). 
8. Dispositivo stallonatore (1) secondo la 
rivendicazione 6, in cui detto martinetto (10) e 



15 alio stelo (10a) di oscillare attorno ad un secondo 
asse (38) posto perpendicolare a detto primo asse 
(35) e sostanzialmente parallelo al piano di 
oscillazione del braccio (2), in guisa che detto 
stelo (10a) del martinetto (10) possa sostanzialmente 

20 giacere rigidamente su detto piano di oscillazione 
durante lo spostamento della prima estremita (3) del 
braccio (2) . 
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